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Presentacion del problema
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Presentacion del problema

[VENTAJAS | Simple Sandwich
d d
Rigidez 1 37
Peso 1 1,06

5% delen el Neso

37 vecesTen la rigidez a flexion




Presentacion del problema

IDESVENTAJAS |

» Costo de fabricacion
{BAJO ESFUERZOS

> Problemas en uniones
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Presentacion del problema

TAP TEST manual
- pajo costo

> rapida implementacion
- directo en servicio

s resultados variables
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Objetivos generales

IMPLEMENTAR METODOLOGIA NO
DESTRUCTIVA
RAPIDA Y ECONOMICA

RESOLVER PROBLEMAS DE TAP TEST
MANUAL

INTRODUCIR ¢

HERRAMIENTA COMPUTACIONAL



Introduccion
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METODOLOGIA DE TRABAJO
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INVESTIGACION

Analisis Analisis
tedrico experimental
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Desarrollo: Analisis teorico
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Desarrollo: Analisis teodrico
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Desarrollo: Analisis tedrico
SOLUCION GRAL. DE EC. DE MOVIMIENTO

d*x(t) dx(t) > Ec. Diferencial ordinaria (ODE)
dt2 +C dt +kx(@t)=0 5 Segundo orden
» Coeficientes constantes

» Homogenea

TRANSFORMADA » Lineal
DE LAPLACE
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Desarrollo: Analisis experimental

Piezas ||Cadena de || Post — proceso
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Desarrollo: Analisis experimental

2° Acondicionamiento

3° Digitalizacién =
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4° Registro



Desarrollo: Analisis experimental

Transductor: MARTILLO MODAL

DESARROLLO

----- Prototipo 1
aprox. £ 600

Comercla

Briel & Kjaer
Endevco

National Instruments

Prototipo 2



Desarrollo: Analisis experimental
Martillo modal: prototipo 1
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Desarrollo: Analisis experimental

Martillo modal: prototipo 2
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Desarrollo: Analisis experimental

2° ETAPA: probetas

Probeta 1: EALLA TIPO 1

pre. formed leading edge . /< »\ /

Probeta 2: FALLA TIPO 2
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Desarrollo: Analisis experimental

2° ETAPA: imagenes de laboratorio




Desarrollo: Analisis experimental

3° ETAPA: software
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Desarrollo: Analisis experimental

Parametro caracteristico 1: longitud N

- magnitud del golpe adimensional




Desarrollo: Analisis experimental

Parametro caracteristico 2: tiempos 0-10%

Sector con dafno — sector sin dafio
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Desarrollo: Analisis experimental

Parametro caracteristico 3: frec. de corte
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Desarrollo: programa DRDG

archivo traci.txt

»

/ FIG RES

Figura resultado

Archivo resultado \

archivos patrones fraci.txt

Parametro caract. 1
Parametro caract. 2

Parametro caract. 3

Parametro patrones



Desarrollo;: DRDG

Archiva  Ayuda

— PARAMETROS PATRONES

ENTRE L& CANTIDAD DE GOLPES PATROMES

EMTRE EL MUMERD DEL 1° GOLPE PATRON I:l
EMTRE EL MUMER DEL 2° GOLPE PATRON |:|
EMTRE EL MUMERO DEL 3° GOLPE PATRON |:|
EMTRE EL MUMERD DEL 4° GOLPE PATRON I:l

CALCULAR PARAMETROS PATRONES

PARAMETROS PATRONES
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Conclusiones

» Se desarrolld de un sistema de calidad de materiales
compuestos: hardware + software. Categoria NDT.

> Se evaluo el remplazé de Martillo Modal comercial por
hardware de bajo costo

» Parametro relevante en deteccion de fallas: frecuencia de
corte del pulso de impacto

» Parametro de identificacion de fallas: tiempos 0 — 10%
»Software DRDG: entrega resultados instantaneos. Evita

subjetividad o criterio de operador
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